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Метою роботи є синтез регулятора для керування рухом «пастуха з іонним променем» відносно об'є-
кта космічного сміття в процесі його безконтактного відведення. Передбачається, що в складі системи
керування є датчики, що дозволяють вимірювати положення «пастуха» відносно космічного сміття. Як
виконавчі органи системи керування використані гідразинові реактивні двигуни з широтно-імпульсним
модулятором тяги. З використанням методу змішаної чутливості синтезовано робастний регулятор, який
забезпечує необхідний компроміс між робастною стійкістю, якістю та витратами на керування з ураху-
ванням особливостей впливів, переданих іонним променем, зовнішніх збурень, неточності визначення
відносного положення, а також неідеальності реактивних виконавчих органів. Вимоги до регулятора зада-
ні в частотній області за допомогою обраних вагових функцій. Результати синтезу підтверджено шляхом
комп'ютерного моделювання з використанням нелінійної математичної моделі, яка враховує широкий
спектр орбітальних збурень, що діють на систему.
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