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УДК 629.78
Д. А. ХРАМОВ

АНАЛИЗ СХЕМ И МОДЕЛЕЙ РАЗВЕРТЫВАНИЯ КОСМИЧЕСКИХ
ТРОСОВЫХ СИСТЕМ

Космические тросовые системы, состоящие из спутников, соединенных гибкими нитями (тросами),
могут стать основой перспективных средств очистки околоземной орбиты от космического мусора. В
связи с этим актуальна задача развертывания таких систем на орбите. Целью работы является анализ схем
развертывания тросовых систем и математических моделей их динамики применительно к задачам увода
космических аппаратов. Выделены два основных класса систем развертывания: импульсные и квазистати-
ческие, и проведен их сравнительный анализ. Предложена математическая модель развертывания, в кото-
рой трос представляется набором N материальных точек. Проанализировано влияние массы троса на ха-
рактер развертывания системы. Показано, что при медленном развертывании троса (со скоростями до
1 м/с), без учета сил аэродинамического сопротивления, масса троса не оказывает сколько-нибудь сущест-
венного влияния на характер развертывания.
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