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Целью публикации является определение условий построения оптимальной траектории выведения
группы наноспутников авиационно-космической системой, позволяющих удовлетворить как основные,
так и альтернативные требования к оптимальным траекториям, а также эффективно использовать энерге-
тические ресурсы составной динамической системы. Применены методы математического моделирования,
вариационного исчисления, оптимального управления, численного интегрирования.

В статье предложен метод построения оптимальных траекторий составной динамической систе-
мы, состоящий в применении принципа расширения не только к критерию оптимизации и вектору
фазового состояния ракеты-носителя, но и к ограничениям, накладываемым на траектории отделяю-
щихся ракет, позволяющий удовлетворить как основные, так и альтернативные требования к опти-
мальным траекториям.

Сделан вывод о том, что предложенный метод позволяет заменить исходную задачу оптимизации со
сложными ограничениями другой, более простой задачей, где исключены перекрестные связи, но при
этом ее решение удовлетворяет заданным требованиям и совпадает с решением исходной задачи.
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