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Целью работы является системный анализ технологических особенностей увода фрагментов косми-
ческого мусора (КМ) с рабочих орбит. Новые результаты отражают возможность изменения концепции
борьбы с загрязнением околоземного космического пространства. Суть состоит в обеспечении возможно-
сти утилизации космического мусора (КМ) вместо его уничтожения. В статье выполнен краткий анализ
различных аспектов проблемы борьбы с КМ в околоземном  космическом пространстве. Рассмотрены
различные методы и средства предотвращения образования КМ и уменьшения его количества. Сформули-
рованы научные задачи, возникающие при разработке различных средств и методов борьбы с загрязнени-
ем ближнего космоса.
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