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УПРАВЛЕНИЕ ВЕКТОРОМ ТЯГИ ЖИДКОСТНОГО РАКЕТНОГО
ДВИГАТЕЛЯ КОСМИЧЕСКОЙ СТУПЕНИ РАКЕТЫ-НОСИТЕЛЯ ПРИ

ВОЗНИКНОВЕНИИ МАССОВОЙ АСИММЕТРИИ

Сообщаются результаты разработки и исследования системы управления вектором тяги жидкостно-
го ракетного двигателя с целью управления космической ступенью ракеты-носителя типа «Циклон-4М»
при возникновении массовой асимметрии. В статье предложены новые конструктивно-компоновочные
схемы бифункциональных систем управления вектором тяги, основанных на совместном использовании
механической (качание двигателя, установленного в карданном подвесе) и газодинамической (несиммет-
ричный вдув в сверхзвуковую часть сопла генераторного газа, отработанного на турбине) систем управле-
ния вектором тяги. Рассмотрены физические основы создания управляющих усилий, особенности алго-
ритмов управления вектором тяги и движением ступени. Показано, что применение бифункциональных
систем управления вектором тяги позволяет существенно расширить диапазон регулирования вектора
тяги при сохранении высокого динамического качества управления полетом ступени и ее энергомассовых
и габаритных характеристик.
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