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Одной из актуальных задач динамики космических тросовых систем (КТС), стабилизированных
вращением, является задача исследования влияния динамики концевого тела на движение системы. Цель
работы заключается в построении математической модели динамики КТС, которая позволит рассмотреть
общие закономерности движения системы и провести более глубокий анализ особенностей динамики
концевого тела. Предлагается простейшая для исследуемого движения модель динамики КТС, состоящей
из материальной точки и концевого тела, соединенных нитью. Данная модель динамики КТС позволит
провести анализ угловых колебаний концевого тела относительно точки крепления к нити с учетом влия-
ния инерциальных характеристик концевого тела, жесткости нити и угловой скорости собственного вра-
щения системы. К практическим вопросам, связанным с данной задачей динамики КТС, можно отнести
вопросы устойчивости ориентации концевого тела, вопросы о резонансных режимах в движении системы,
а также вопросы о создании необходимых предпосылок для проектирования конкретных КТС.
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