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Однією з актуальних задач динаміки космічних тросових систем (КТС), стабілізованих обертанням,
є задача дослідження впливу динаміки кінцевого тіла на рух системи. Мета роботи полягає в побудові
математичної моделі динаміки КТС, яка дозволить розглянути загальні закономірності руху системи і
провести більш глибокий аналіз особливостей динаміки кінцевого тіла. Пропонується найпростіша для
досліджуваного руху модель динаміки КТС, що складається з матеріальної точки і кінцевого тіла, з'єдна-
них ниткою. Дана модель динаміки КТС дозволить провести аналіз кутових коливань кінцевого тіла від-
носно точки кріплення до нитки з урахуванням впливу інерційних характеристик кінцевого тіла, жорстко-
сті нитки і кутової швидкості власного обертання системи. До практичних питань, пов'язаних з цією зада-
чею динаміки КТС, можна віднести питання стійкості орієнтації кінцевого тіла, питання про резонансні
режими в русі системи, а також питання про створення необхідних передумов для проектування конкрет-
них КТС.
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