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О. І. ЛИСЕНКО, О. Ф. НІКУЛІН, С. М. ЧУМАЧЕНКО, О. М. ТАЧИНІНА

ПОСТАНОВКА ЗАДАЧІ ЗАСТОСУВАННЯ ТЕОРІЇ РОЗГАЛУЖЕНИХ
ТРАЄКТОРІЙ ДЛЯ ВИРІШЕННЯ ЗАДАЧ ПОШУКУ ТА РЯТУВАННЯ В ЗОНІ

НАДЗВИЧАЙНИХ СИТУАЦІЙ

Метою публікації є постановка наукової задачі оптимізації розгалужених траєкторій для вирішення
завдань складеними безпілотними літальними апаратами оперативно-рятувальних підрозділів в зоні над-
звичайної ситуації.

У статті запропонована складена динамічна система безперервного моніторингу територій у зоні
надзвичайних ситуацій на базі безпілотного варіанта квадрокоптера. Задачу оптимізації траєкторії складе-
ної динамічної системи, що полягає в пошуку оптимальних управлінь і траєкторій руху підсистем,
розв’язано методами теорії розгалужених траєкторій, що мінімізують заданий критерій.

Наукова новизна полягає у пошуку оптимальних моментів часу та фазових координат, у яких відбу-
ваються структурні перетворення складеної динамічної системи, із використанням методики перетворення
складеної динамічної системи в розривну динамічну систему зі змінним у моменти структурних перетво-
рень розміром векторів стану та управління. Практична значимість полягає у створенні передумов для
розробки багатокомпонентних безпілотних літальних апаратів  для оперативного моніторингу надзвичай-
них ситуацій.

Ключові слова: безпілотні літальні апарати (БПЛА), розгалужені трає-
кторії, фазові координати, надзвичайні ситуації, задача оптимізації.
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