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На основании решения дифференциальных уравнений, описывающих движение экипажа разрабо-
танной нетрадиционной конструкции электродинамической транспортной системы с четырьмя  полосами
сверхпроводящих магнитов на экипаже и двумя полосами путевых контуров, уложенных с разрежением
1 м на плоской путевой структуре, оценены колебания и  устойчивость его левитационного движения
вдоль прямолинейных и криволинейных участков путевой структуры постоянной и перемененной кривиз-
ны. Цель работы – разработка рекомендаций по созданию новой электродинамической транспортной
системы. Новизна состоит в возможности применения плоской путевой структуры и двух рядов путевых
контуров для электродинамической транспортной системы. Результаты –  при рациональных значениях
основных параметров системы имеет место устойчивое левитационное движение экипажа на прямолиней-
ных участках путевой структуры в широком диапазоне скоростей, а на криволинейных – скорости ограни-
чены допускаемыми показателями по ускорениям кузова в поперечном направлении. Сделан вывод о
целесообразности применения разработанной транспортной системы.
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