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На основі розв’язання  диференціальних рівнянь, що описують рух екіпажу розробленої нетрадицій-
ної конструкції електродинамічної транспортної системи з чотирма  смугами надпровідних магнітів на
екіпажі з двома смугами шляхових контурів, укладених з розрідженням 1 м на плоскій шляховій структу-
рі, оцінено  коливання  і стійкість його левітаційного руху вздовж  прямолінійних і криволінійних ділянок
шляхової структури постійної та змінної кривизни. Мета роботи – розробка рекомендацій по створенню
нової електродинамічної системи. Новизна полягає в можливості використання плоскої шляхової структу-
ри і двох рядів шляхових контурів для електродинамічної транспортної системи. Результати – при раціо-
нальних значеннях основних параметрів системи має місце стійкий левітаційний рух екіпажу на прямолі-
нійних ділянках шляху в широкому діапазоні швидкостей, а на криволінійних – швидкості обмежені зна-
ченнями допустимими показниками по прискоренню кузова в поперечному напрямку. Зроблено висновок
про доцільність використання розробленої транспортної системи.
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