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У статті наведено аналіз результатів наукових досліджень відділу системного аналізу та проблем управ-
ління Інституту технічної механіки Національної акалемії наук України і Державного космічного агентства.
Науковими напрямами відділу при його створенні були визначені: дослідження вільних і керованих режимів
функціонування трансформованих просторово-розвинутих механічних систем космічного і наземного базу-
вання в умовах широкого спектра впливів; системний аналіз проблем космічної галузі. В останні п'ять років
дослідження проводилися за кількома напрямками: оптимізація проектних параметрів ракет-носіїв, динаміка
космічних апаратів і комплексів, космічні тросові системи, великогабаритні трансформовані конструкції
космічного базування, дослідження динаміки космічного маніпулятора, балістика систем орбітального серві-
су, проблема космічного сміття, системний аналіз проблем космічної галузі, розвиток когнітивних технологій
аналізу, завдання молекулярної газової динаміки.

З урахуванням особливостей сучасного етапу розвитку космічних технологій і напрямків відповідних
наукових досліджень виявлено тенденції формування вигляду космічної техніки: мініатюризація елементної
бази і на цій основі створення малорозмірних платформ космічних літальних апаратів; збільшення масштабів
технічних завдань, що вирішуються, пов'язаних з промисловим освоєнням навколоземного космічного прос-
тору на базі великогабаритних космічних конструкцій.

Ці тенденції розвитку космічних технологій визначають нові і модифіковані наукові напрямки розвитку
космічних наукових досліджень. У цьому контексті у відділі формуються напрямки подальших наукових
досліджень: розробка нової концепції боротьби з космічним сміттям, що заснована на збереженні його як
ресурсу промислового виробництва на орбітальних комплексах; розробка нових підходів до продовження
термінів активного існування космічних літальних апаратів на основі технологій сервісного обслуговування з
використанням моделей і методів оцінки ризиків та інформаційної безпеки; розробка основних принципів
створення платформ для промислового виробництва в умовах навколоземного космічного простору, що не-
суть енергетичний, технологічний і службовий модулі; подальший розвиток принципів і технологій управлін-
ня великими космічними конструкціями і угрупуваннями космічних літальних апаратів.

Ключові слова: системний аналіз, когнітивні моделі, динаміка косміч-
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носії, сонячні космічні електростанції, орбітальне сервісне обслуговування,
метод пробних частинок, вакуумна аеродинамічна установка.
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