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ОЦІНКА ЛЕВІТАЦІЙНОГО РУХУ ЕКІПАЖА ЕЛЕКТРОДИНАМІЧНОЇ
ТРАНСПОРТНОЇ СИСТЕМИ НЕТРАДИЦІЙНОЇ КОНСТРУКЦІЇ

На основі розв’язання диференціальних рівнянь, що описують рух екіпажу розробленої нетрадиційної
конструкції електродинамічної транспортної системи з двома смугами надпровідних магнітів на екіпажі сис-
теми і з однією смугою шляхових контурів на плоскій шляховий структурі, оцінено стійкість його левітацій-
ного руху вздовж  прямолінійних і криволінійних ділянок шляхової структури постійної та змінної кривизни.
Мета роботи – розробка рекомендацій при створені нової електродинамічної системи. Новизна полягає в
можливості використання плоскої шляхової структури і одного ряда шляхових контурів для електродинаміч-
ної транспортної системи, методи – теоретичні дослідження. Результати – при раціональних значеннях основ-
них параметрів системи має місце стійкий левітаційний рух екіпажу в прямолінійних ділянках шляху в широ-
кому діапазоні швидкостей, а в криволінійних – швидкості обмежені значеннями найбільших допустимих
показників по прискоренню кузова в поперечному напрямку. Зроблено висновок про доцільність викорис-
тання розробленої транспортної системи.
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